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陶友瑞，男，（1973.11-），湖南湘潭人，博士，教授，博士生导师，现就职于河北工业大学机械工程学院。主持国家级科研项目3项，省部级科研项目8项，发表期刊论文50余篇，其中SCI收录40余篇，获得发明专利20余项。


研究方向：机器人动力学与可靠性、热弹流润滑可靠性理论


联系电话：13752555389


邮箱：taoyourui@hebut.edu.cn








专业履历：


2017.12-至今 河北工业大学，机械工程学院，教授


2015.12-2017.12 湖南工程学院，机械工程学院，教授


1993.07-2015.12 湖南工程学院，机械工程学院，讲师、副教授





代表性教学成果：


省青年骨干教师，培养博士3人，硕士20余人，指导论文获评“河北省优秀博士学位论文”。





代表性论文成果：


[1] 	Pei J, Han X, Tao Y, et al. Mixed elastohydrodynamic lubrication analysis of line contact with non-gaussian surface roughness[J]. Tribology International, 2020, 151: 106449.


[2] 	Wu M, Han X, Tao Y, et al. Lubrication reliability analysis of wind turbine main bearing in random wind field[J]. Tribology International, 2023, 179: 108181.


[3] 	Pei J, Han X, Tao Y, et al. Lubrication reliability analysis of spur gear systems based on random dynamics[J]. Tribology International, 2021, 153: 106606.


[4] 	Wu M, Han X, Tao Y, et al. A mixed ehl analysis method for grease and formulas for film thickness and asperity load[J]. Tribology Letters, 2022, 70(4): 128.


[5]	胡俊宇, 韩旭, 陶友瑞, 等. 一种考虑跟随误差的S形轨迹残余振动抑制可靠性分析方法[J/OL]. 机械工程学报, 1-10.





代表性科研成果：


主持国家自然科学基金面上项目2项、国家基金区域联合基金集成项目课题1项、省部级课题10项，并作为核心骨干参与国家重点研发计划项目“基于数据驱动的工业机器人可靠性质量保障与增长技术”，承担国内重点工业机器人企业委托技术开发项目十余项。近年来，以第一作者或者通讯作者在本领域国内外重要期刊上发表论文50余篇，其中SCI收录40余篇，获得发明专利20余项，获河北省技术发明一等奖1项（排名第2）。


在可靠性理论领域，提出多种非概率信息融合理论，建立基于凸模型多学科不确定性优化设计方法；提出热弹流润滑的概率分析方法，建立齿轮及轴承润滑可靠性理论。


在工业机器人方面，提出面向电子封装的高精密流体点胶质量分析与控制技术，建立卫星液滴的抑制策略；提出不同点胶工艺的胶线高宽比控制技术，解决了实际工程问题；提出面向芯片封装的高速运动平台精度分析及控制策略优化方法，基于误差分析的复合预补偿技术同步实现了振动抑制与电机跟随改善；开发用于工业相机在线标定的稳定亚像素角点检测算法，提出适用于任意数量平铺图像快速拼接技术以及通用平台高精度低重叠率多视角3D点云实时拼接技术。





代表性专著成果：


无





代表性荣誉获奖：


河北省科学技术发明一等奖：工业机器人性能测评关键技术及装备，2022，排名第二。





学术兼职：


中国机械工程学会  高级会员


全国自动化系统与集成技术标准化委员会/机器人与机器人装备标准化分技术委员会/工业机器人可靠性工作组  组长








